Défense, slreté et sécurité maritimes

E-SENSE

DETECTION TEMPS-REEL 360° POUR DRONES
SOUS-MARINS

Le développement de véhicules sous-

marins autonomes (AUV) devient
aujourd’hui la solution pour remplacer les
ROV et les plongeurs, permettant de
diviser les colits de reconnaissance sous-
marine et d’opérations d’installation et de
maintenance par un facteur 10.
Pour autant, les AUV ne parviennent pas
encore a atteindre les objectifs des clients
a cause d’'une déficience majeure de leur
vision et perception pour opérer de facon
slre et efficace aupres des infrastructures.
La technologie ELWAVE « BLUESENSE »
vise a fournir une perception unique temps
réel 3D 360° de l|'environnement sous-
marin. Cette capacité constitue Ia
technologie clé pour une utilisation en
toute sécurité et efficace des AUV.
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